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Projektova dokumentadesi bezbariérovost v zakladni Skole Butovicka wel&tce. Je navrZzeno
umisgnim 2 ks Sikmych schodidvych ploSin uvnit budovy zakladni Skoly.

SIKMA SCHODIS TOVA PLOSINA C.1:

Projekt stavby vychazi z technickélieSeni Sikmé schodidvé ploSiny (bez lomeni pojezdové
drahy). Bude pouzita ploSina s automatickym skiém pepravni desky, madel a najezdovych
mastki, ktera bude umigba na levé stranschodi§ového ramene. Pojezdova drdha bude ukotvena
na stnu schodidt chemickymi kotvami. PloSina budetdpezdna. Rozrérové umistni je Zejmé z
vykresové ¢asti. Pohonnou jednotkou je brzdovy elektromototadany elektronickouridici
jednotkou a frekvemim nenicem. Ovladani se provadi ditky na hornim a dolnim konci ploSiny a
déale tl&gitky osazenymi na Stitur@pravni ploSiny. Ji8hi a ovliadani motoru je séésti Stitu ploSiny.
Koncové spinée a tl&itkové ovladae jsou zapojeny diidici jednotky. Vedeni do stanic je vedeno
v plastovych listach z rozvade pro ploSinu. Napajeni ploSiny je provedeno polybt kabelem
ulozenym v kabelovém nd@sipod pojezdovou drahoufifpiejeti polohy koncového (dojezdového)
sping&e (nap. pri poruse tohoto spike), dojde k zastaveni ploSiny sepnutim havarijripmae,
kdy dojde k rozpojeni bezpeostniho okruhu (k rozpojeni bezpestniho okruhu dojde takté%ip
pouziti ti&gitka STOP ve stanicich nebtimpo na plosia).

Délka pojezdu 2,85m

Sklon pojezdu 25,64°

Prekonavanéigvyseni 0,89 m

Rozmery desky: délka 1000 mm
Sitka 800 mm

Nosnost min. 250kg

Pojezdova rychlost min. 0,06m/s

Doba pro pekonani pevySeni 40 s

Sila pro sklopeniiepravni desky automatické

Sila pro sklopeni madla aiistki automatické

Ovladaci systém ploSiny je zvolen standardni, kiempZiuje ovladani pepravované osoby tiky
ze stanic a ze Stitu plo3iny po celou dobu jizdy.
Spodni stanice

- tlagitko pro grvolani ploSiny
- tlacitko STOP (ve tvaruiibu)
- uzamykani givodu ploSiny

- kontrolka provozu

- tlagitko pro automatické skl&pi prepravni desky
Horni stanice

- tlacitko pro givolani ploSiny

- tlacitko STOP (ve tvaruiibu)

- uzamykani pivodu ploSiny

- kontrolka provozu

- tlagitko pro automatické skl&pi prepravni desky
Prepravni ploSina

- tla¢itko 1. stanice

- tla¢itko 2. stanice

- zvonkové tlgitko pro givolani pomoci v pipac potreby

- tlacitko STOP

- kontrolka gripravenosti k jizd (Zluta)

- tlacitko pro automatické skl&pi prepravni desky (nouzové)



ZajiStovaci prvky

Zvednutim horniho a dolniho Ustku a sklopenym bezpeostnim madlem. Mechanismus
najezdovych riistki po stranachigpravni desky je elektricky zabezpa tak, Ze zabtaje najeti na
prekazku v draze. Podgpravni deskou ploSiny je instalovana plovouci gld] elektricky ji&na,
ktera zabezp# zastaveni plosiny nadigkazkou, ficemz je umozeéno odjeti od pekazky. Stit s
piepravni deskou je poh&m elektromotorem s ipvodovkou, po pojezdové draze se pohybuje
pomoci ozubenychibberli na vodicich trubkach. Pohon je vybaven brzdoucayvaem, ktery
plni ochranou a bezpeostni funkci pi poSkozeniasti pohonu a zajisti odpojeni motoru. Zajist
spin&u elektrického proudu je uzamknutim

Signalizaéni prvky

Zelené kontrolni sitlo (na ovladaich jednotlivych stanic) signalizujici zapnutivodu elektrického
proudu. Zluté kontrolni s#lo (na plo3ig) signalizujici pipravenost k jizd. Pokud nesviti, je
pravdpodobré sepnut Bktery z bezpénostnich spingi (piekazka v draze, apod.). PloSinu v tomto
stavu nelze uvést do pohybu.

Popis provozu ploSiny

Pti provozu ploSiny musi byt ve spodni stanici éé&né ok dwé dveni kiidla (aby bylo mozné najet
na desku ploSinu, popsjet z desky ploSiny. Provoznifadem bude upraveno pouZzivani plosiny. Je
doporieno pouzivani ploSiny s doprovodnou osobou, ktajiatzoteweni dvénich Kidel.

- otevit obe dverni kiidla v dolni stanici

- ujistit se, zda na ploSirsviti zelena LED

- zapnout ploSinu pomoci kB na ploSia (pokud jiZ neni zapnuta), musi svitit Zluta kolkao
na Stitu ploSiny (pokud neni ploSina zapnuta a &zicke v jiné stanici, neni mozno ploSinu
privolat)

- privolat ploSinu, neni-li v fislusné stanici tiitkem na ovladacim panelu ve stanici
- stisknutim tl&itka na ovladé& ve stanici sklopit fepravni desku dorppravni polohy
- najet nebo nastoupit ndigpravni desku

- odjezd ploSiny do poZadované stanice se provedknstiim tl&itka pro jizdu nahoru nebo
dola (po automatickém zvednuti najezdovychsthki a piipadré sklopeni bariérového madla
se ploSina rozjede automaticky). Po dojezau sthnice ploSina sama zastavi a dojde
k automatickému sklopeni najezdovéhasthu a pip. automatickému zvednuti bariérového
madla

- odjet nebo odejit zippravni desky

- stisknutim tl&itka na ovlad& ve stanici zvednoutippravni desku do parkovaci polohy
(mustky a madlo se zvedaji automaticky)

- vyphout ploSinu pomoci kié

Architektonické poZzadavky

- spodni plochy pevné émé desky, horniho a dolnihaistku opaitit reflexni Zlutou
samolepkou

- spodni plochu sklopné desky ofiiatnakem vozikare
- barva ploSiny — praskova barva komaxit RAL 7040

- nosna konstrukce ploSiny (JEKL) praskova barva koti®AL 7040
Upresiujici specifikace

- rozmer prepravni desky 1000 x 800 mm
- 2 stanice

- sklopna madla na plo&n

- automatické sklagmi prepravni desky



SIKMA SCHODIS TOVA PLOSINA C.2

Technicky popis

Projekt stavby vychazi z technickéteseni Sikmé schodidvé ploSiny (déle jen ploSiny), ktera bude
umisgéna na pravé strgnschodi§ového ramene. PloSina je vybavena s automatickyapsim
piepravni desky. Skl&pi bariérovych madel a ndjezdovychistki se provadi automaticky po
kazdém dojeti ploSiny do stanice. Pojezdova dr&anpistna na pomocné sloupky, které jsou
chemicky kotveny do podlahy a schaigych stupia chemickymi kotvami. Roz#mové umisini
ploSiny a jeji specifikace jsodgimé z vykresovéasti.

Pohonnou jednotkou je brzdovy elektromotor oviadelektronickouridici jednotkou a regulatorem
s pulzré Sitkovou modulaci. Ovladani ploSiny je pro¢ad tlatitky z jednotlivych stanic, ktera jsou
s ploSinou propojena bezdratoe dale tlaitky osazenymi na Stitui@pravni ploSiny. Jishi a
ovladani motoru je s@asti Stitu ploSiny. Spida urkujici polohy sklopnych¢asti ploSiny a
tlacitkové ovladae jsou zapojeny déidici jednotky. PloSina je napajena z bezudrzbovyaterii
umisgénych na ploSié. Nabijeni baterii je zaji&o pomoci nabijecich kontdkve stanicich. Baterie
na plo3ir jsou trvale dobijeny, i kdyZ je ploSinaddim vypnuta, proto se nesmi ¥Zbém provozu
vypinat el. pivod k ploSir.

Pri piejeti polohy dojezdového spifea(nag. pti poruSe tohoto spika), dojde k zastaveni ploSiny
sepnutim havarijniho spitey, kdy dojde k rozpojeni bezpwstniho okruhu (k rozpojeni
bezpénostniho okruhu dojde taktéZipouZiti tlatitka STOP nebo ip vybaveni zachycovz).
Spravné napnuti ifp. pretrzeni pohonnéhietézu ve Stitu ploSiny je kontrolovano sptean, neni-li
v porddku, plosinu nelze uvést do chodu.

Délka pojezdu 12,2 m

Sklon pojezdu 25,5°

Prekonavané ievyseni 4,21m

Rozmery desky: délka 900 mm
Sitka 800 mm

Nosnost min. 250kg

Pojezdova rychlost min. 0,06m/s

Doba pro pekonéni pevySeni 200 s

Sila pro sklopeniiepravni desky automatické

Sila pro sklopeni madla atstka automatické

Ovladaci systém ploSiny je zvolen standardni, ktempziuje ovliadani fepravované osoby tiaky
ze stanic a ze Stitu ploSiny po celou dobu jizdy.
1.stanice (bezdratové ovladani)

- tlagitko pro grivolani ploSiny
- tlagitko pro grivolani ploSiny do 2. stanice

- tlacitko automatického sklopentgpravni desky
2.stanice (bezdratové ovladani)

- tlacitko pro givolani ploSiny

- tlacitko pro givolani ploSiny do 1. stanice

- tlagitko automatického sklopentgpravni desky
Prepravni ploSina

- zvonkové tlgitko pro gFivolani pomoci v pipac poteby

- tlacitko jizda nahoru

- tlagitko jizda doh

- kontrolka gripravenosti k jizd (Zluta)

- tlagitko centralni STOP (ve tvardibu)

- tla¢itko zvonek

- tlagitko automatického sklopentgpravni desky (nouzové)



- tlagitko pro odbrzéni elektromagnetické brzdy motorui(pouzovém rgnim pohonu)
- vypnuti ploSiny pomoci kie

- hlavni ot@ny vypina

- zelena &ervend kontrolka stavu nabiti baterii

ZajiStovaci prvky

Zvednutim horniho a dolniho tstku a sklopenym bezpeostnim madlem. Mechanismus
najezdovych riistkii po stranachigpravni desky je elektricky zabezpa tak, Ze zabtaje najeti na
piekazku v draze. Podgpravni deskou ploSiny je instalovana plovouci alod) elektricky jidna,
ktera zabezp# zastaveni plosiny nadigkazkou, ficemz je umozéno odjeti od pekazky. Stit s
prepravni deskou je poh&m elektromotorem s ipvodovkou. Pohon je vybaven brzdou a
zachycovaem. Ten pIni ochranou a bezpestni funkci pi po3kozenicasti pohonu a zajisti
odpojeni motoru. Zajighi spingu elektrického proudu je uzamknutim. Dotykové b&mpstni liSty
na Stit.

Signalizaéni prvky

Zluta kontrolka signalizuje ifpravenost k jizd. Pokud nesviti, je pragdodobré plosina vypnuta
klickem nebo sepnutéhtery z bezpénostnich spingi (prekdzka v draze, neni zvednut nijezdovy
muastek, neni sklopené bariérové madlo apod., je samtery z bezpénostnich spingi plovouci
podlahy pod fepravni deskou). PloSinu v tomto stavu nelze udéstohybu.

Indikace stavu nabiti akumulatorovych baterii jenitarovana svitem dvojici zelen&arvené LED.
Tyto stavoveé LED sviti, i kdyZ je ploSina vypnui&kem na ploSis. Zelend LED signalizuje nabity
stav acervena LED signalizuje vybity stav baterie, kdynjgno ploSinou dojet do nejbliZSi stanice,
kde je umistino nabijeci zézeni. Doba pro nabiti baterii je cca 12 hod.

Swtelna signalizace jizdy (majék).

Popis provozu ploSiny

- Ujistit se, zda na ploSirsviti zelend LED

- zapnout ploSinu pomoci ki na plo3ia (pokud jiz neni zapnutd), musi svitit Zluta kotkso
na Stitu ploSiny (pokud neni ploSina zapnuta a &zicke v jiné stanici, neni mozno ploSinu
privolat)

- privolat ploSinu, neni-li v fislusné stanici tiditkem na ovladacim panelu ve stanici

- stisknutim tl&itka na ovlad& ve stanici sklopit fepravni desku dorppravni polohy

- najet nebo nastoupit nagpravni desku

- odjezd ploSiny do poZadované stanice se provedknstiim tl&itka pro jizdu nahoru nebo
dola (po automatickém zvednuti najezdovychsthi a pipadré sklopeni bariérového madla
se ploSina rozjede automaticky). Po dojezdu sthnice ploSina sama zastavi a dojde
k automatickému sklopeni najezdovéhastihu a pip. automatickému zvednuti bariérového
madla

- odjet nebo odejit zippravni desky

- stisknutim tl&itka na ovladé ve stanici zvednoutippravni desku do parkovaci polohy
(mustky a madlo se zvedaji automaticky)

- vypnout ploSinu pomoci kKié

Architektonické pozZzadavky

- spodni plochy pevné émé desky, horniho a dolnihaistku opaitit reflexni Zlutou
samolepkou

- spodni plochu sklopné desky ofiiatnakem vozikare
- barva ploSiny — praskova barva komaxit RAL 7040
- nosn& konstrukce ploSiny (JEKL) praskova barva koti®AL 7040



Uptesiujici specifikace
- rozrmer prepravni desky 900 x 800 mm
- 2 stanice
- sklopna madla na plo&n
- automatické sklagni prepravni desky
- swtelnd signalizace jizdy (majak)
- dotykové bezpgaostni listy na Stét

ELEKTROINSTALACE
TECHNICKE UDAJE:

Rozvodna soustava: TN-S 1INPE AC 230V

SELV 24V DC
Ochrana ped nebez. dotyk. nap. :df&SN 33 200 00-4-41 ed.2
zivécasti  -izolaci
-krytim

nezivééasti -automatickym odpojenim od zdroje
-proudovym chraiem

Méteni el. energie: ve stavajicim elekti@ovém rozvai

Jisti pred elektromirem: stavajici —beze zmy

Zpisob napojeni : ze stavajiciho rozé&el v objektu

OCHRANA PRED NEB. DOTYK. NAFETIM:

Je provedena ochrana di&€N 332000-4-41ed2. automatickym odpojenim od zdroje

PROVOZNi PODMINKY:

El. zaizeni bude provedeno tak aby osoliy gbsluze nemohly fjit do styku s nebezgaym
napitim. El. rozvody jsou navrzeny a musi se udrzowatstavu, ktery odpovida platnym el.
piedpisim a CSN. Pracovnici obsluhujici elifaeni musi byt sezndmeni s provozovanym
zaizenim a jeho funkci.

TECHNICKE RESENI:

Privodni kabel k rozvaiti ploSiny¢. 1 bude kabelem CYKY-J 3x1,5 z roz¥dd v objektu. Tento
privodni kabel bude ji&h jisticem 1x10A (typ C) s proudovym chréaim AC 30mA.

Privodni kabel k rozvagti ploSiny¢. 2 bude kabelem CYKY-J 3x1,5 z roz¥éad v objektu. Tento
piivodni kabel bude jigh jisticem 1x10A (typ B) s proudovym chr&eim 30mA.

ZAVERECNE USTANOVENI:

Pred redanim el. rozvaddo provozu je dodavatel montéznich praci poviriedat investorovi
vychozi revizni zpravu.

PROVOZNI PREDPISY
PloSina je ufena pro pepravu 0sob se sniZzenou schopnosti orientaci abpphgejména na

invalidnim voziku a néklad do maximalni nosnosti #iaeni na pepravni desce, tj. 250 kgiiP
provozu ploSiny se nesmi v jeji blizkosti pohybov&tdna dalSi osoba mimo osoby na ni
piepravované. Pouzivani plo3iny besdomi odpo¥dnych osob neni mozZné. Za provoz ploSiny
odpovida jeji majitel. Po montazi obdrzi uzivatetipbny navod k obsluze¢etné zarwniho listu.

UDRZBA ZARIZEN|

Spaiva v udrZzovanicistoty, oltasné kontrole stavu didek a spojovaciho vedeni dle navodu
k obsluze a specifikaci vyrobce ploSiny.

Ve Ihatach stanovenychifslusnymi gedpisy a normami (platnymi v daném nijge nutné provatt
dukladné kontroly a revize el. #iaeni.
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PECE O BEZPECNOST PRACE

Prace budou provédy odbornou firmou. # provadni musi byt dodrZzovana ustanoventineni
vlady ¢.362/2005Sb. o blizSich pozadavcich na b&zpst a ochranu zdravfigpraci na pracovistich
s nebezp&m padu z vysSky nebo do hloubky,ifeeni viady¢.591/2006Sb. o blizSich miniméalnich
pozadavcich na bezgeost a ochranu zdravfipréaci na stavenistich



